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Otázky k státním závěrečným zkouškám z předmětu pro specializaci 
Počítače a informační systémy v řízení – OSRČ, VŘS, ŘSP, MITpŘ

Systémy reálného času a jejich vztah k systémům řízení technologických procesů. Sdílení výpočetních prostředků. Zapouzdření a rozhraní a příklady jejich implementace. Definice RT systému, soft a hard RT systémy. Principy objektově orientovaného programování. Třída a objekt, vztah mezi nimi, jejich složky, vlastnosti. Srovnání strukturovaných a objektových přístupů k analýze , návrhu a implementaci informačních a řídicích systémů.
Operační systémy reálného času. Paralelismus v OS. Preemptivní a kooperativní paralelismus. Operační systémy reálného času. Rozdíl RTOS proti standartním OS. Kritický termín. Proces, vlákno, přepnutí kontextu. Plánovač procesů a nejběžnější algoritmy. Základní části RTOS. Základní komponenty pro implementaci kritické úlohy reálného času. Synchronizace mezi procesy, komunikace, signály. Deadlock. Inverze priority. Postupová cesta. Přerušovací systém. Distribuované a centralizované řízení.

Informační technologie v řízení. Objektově orientované programování, dědičnost, polymorfismus. OS android, vrstvy, verze API, vznik a historie, jeho vlastnosti, životní cyklus aktivity. Předávání dat mezi aktivitami, ukládání stavu aktivity, použití senzorů v OS android. Struktura aplikace pro OS android (AndroidManifest, zdrojové soubory java, Resources, Layout,…). Databáze, základní vlastnosti, jazyk SQL. Datasety a jejich použití pro připojení k databázi.
Vestavěný řídicí systém. Charakteristiky, vlastnosti, výhody, nevýhody. HW prostředky vestavěných systémů, komunikační možnosti vestavěných systémů. Komunikace CAN, LIN, SPI, IIC, ATD, SCI, příklady použití, fyzická vrstva, priority, struktura zpráv, řešení kolizí na sběrnici. TIMER, Watchdog. Použití, popis funkčnosti. Ovládání motorů, displeje, maticové klávesnice.
