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Otázky k státním závěrečným zkouškám z předmětu pro specializaci
Automatizace a robotika – DSŘ,ŘSBPA,ZSŘ,PR

Distribuované/centralizované řídicí systémy. ISO/OSI model. Fyzická vrstva – typy přenosových médií a jejich vlastnosti. Způsoby přenosu dat, kódování bitů. Linková vrstva - metody přístupu ke komunikačnímu médiu, rozdělení kapacity přenosového signálu. Topologie komunikačních sítí. Technické prostředky k propojování sítí. Průmyslové sběrnice. ASI, Profibus, CAN, Ethernet, průmyslový Ethernet.

Průmyslové roboty a manipulátory. 
Mechanizace a automatizace, částečná automatizace, poloautomaty, automaty. Funkce, provedení, úrovně, programování, řízení. Průmyslové manipulátory a roboty. Mobilní roboty.
Výstupní hlavice. Pohony robotů a jejich řízení. Čidla a senzory v systémech robotů. Snímače vnitřního a vnějšího prostředí.

Rozšířené funkce programovatelných automatů. Přerušovací systém. Vysokorychlostní čítání a  čítačové vstupy. Typy rozšiřujících modulů, funkční moduly. Řízení v uzavřené smyčce, regulátory, PID regulátor u programovatelných automatů, automatické nastavení konstant. Identifikační a kamerové systémy ve spojení s programovatelnými automaty. Mikrosystémy a jejich vlastnosti. Funkční bezpečnost. Systémy pro zajištění funkční bezpečnosti. Normy pro oblast funkční bezpečnosti. Posuzování funkční bezpečnosti strojního zařízení. Nástroje pro simulaci technologických procesů.

Znalostní systémy řízení. Fuzzy regulátor, blokové schéma, popis jednotlivých bloků. Fuzzy regulátor typu Mamdami a Takagi-Sugeno. Základní vlastnosti fuzzy regulátoru a srovnání s konvenčním regulátorem. Fuzzy množiny, fuzzy množinové operace. Funkce t-normy a t-konormy. Jazyková formalizace proměnných fuzzy regulátoru. Fuzzy-jazykové modely, pravidlový model. Struktura báze znalostí fuzzy regulátorů Mamdani a Takagi-Sugeno. Aproximativní vyvozování, procedury fuzzifikace a defuzzifikace. Inteligentní regulátory, rozdíl mezi inteligentním a fuzzy regulátorem, bloková struktura, funkce jednotlivých bloků.
