Zapoctovy projekt ¢. 1 z MA3PM

1. Vypoéctéte délku kiivky k& C R?, jejiz parametrizace je dané piedpisem

o(t) = (£,2 — In (cost)), t € (0, §>.
2. Vypoctéte pomoci Stokesovy véty kiivkovy integral 2. druhu
/ (y+ 2,2+ 2,2 +y) ds,
(k)

kde (k) je jednoduché uzaviena kiivka, jejiz orientace je dana poradim bodi (a, 0, —a),
(0,a,0) a (—a,0,a),

k={(z,y,2) eR’: 2 +y*=a® AN 2+2=0} (a>0).



Zapoctovy projekt ¢. 2 z MA3PM

1. Vypoctéte obsah valcové plochy

1
T:{(:p,y,z)ERgz $2+y2zz ANx>0Ay>0A xyEzZO}.

2. Vypoctéte pomoci Stokesovy véty kiivkovy integral 2. druhu

(*)

kde (k) je orientovany obvod trojuhelniku s vrcholy (2,0, 0), (0,2,0) a (0,0, 2), jehol
orientace je dana uvedenym poradim vrcholfi.



Zapoctovy projekt ¢. 3 z MA3PM

. Vypo¢téte hmotnost kiivky z? + y? = a? (a > 0), x > 0, y > 0, jestliZe jeji hustota
je v kazdém bodé h(x,y) = x.

. Vypoctéte pomoci Gaussovy-Ostrogradského véty plosny integral 2. druhu

s an

L= {(:E,y,z) ER?: 224y +22=4 N z>0 },
(L) je "strana” plochy L, ktera je ”viditelnd z pocatku”.

kde



Zapoctovy projekt ¢. 4 z MA3PM

1. Vypoctéte hmotnost jednoho zavitu Sroubovice
©(t) = (acost,asint,at) (a >0),t € (0,2m),
jestlize jeji hustota je v kazdém bod& h(z,y) = 2% + >

2. Vypoctéte pomoci Gaussovy-Ostrogradského véty plosny integral 2. druhu

/ / (zy?,yz, 2°z) do,
(L)

kde (L) je kladné orientovany povrch dutého valce

{(2,y,2) ER®: 4> 44 >1 A 3>2>1 ).



Zapoctovy projekt ¢. 5 z MA3PM

1. Vypoctéte obsah valcové plochy

T:{(m,y,z)ER?’: P24+yP=a> Axz>0Ay>0 A zzzzO} (a >0).
2. Vypoctéte pomoci Gaussovy-Ostrogradského véty plosny integral 2. druhu

//(L) (2,y,2) do,

kde (L) je kladné orientovany povrch kuzele

{(x,y,z)GR?’: 2>y 422 A 32:1620}.



Zapoctovy projekt ¢. 6 z MA3PM

1. Vypoctéte obsah valcové plochy

T={(z,y,2) ER’: 2’ +y*=a> A 2®+¢y*>2>0} (a>0).

2. Vypoctéte pomoci Gaussovy-Ostrogradského véty plosny integral 2. druhu

// (2zy, —y?, 22) do,
(L)

kde (L) je kladné orientovany povrch télesa

22y 22
R3:1>_4+2 42 L
{(:c,y,z)e > 4—1—4—|—9 }



Zapoctovy projekt ¢. 7z MA3PM

. Vypoététe hmotnost kiivky y? 4+ 222 = 4, o = 2z, ¢ > 0, jestlize jeji hustota je
v kazdém bodé h(z,y, z) = x(y? + 22).

. Vypoctéte pomoci Stokesovy véty kiivkovy integral 2. druhu

/ (yz,xz,xy) ds,
(k)

kde (k) je orientovany obvod trojuhelniku s vrcholy (1,0, 0), (0,2,0) a (0,0, 2), jehoz
orientace je dana uvedenym poradim vrcholf.



Zapoctovy projekt ¢. 8 z MA3PM

1. Vypoététe hmotnost k¥ivky z? 4+ y? = 4, x > 0, jestlize jeji hustota je v kazdém
bodé h(z,y) = z(y + 2).

2. Vypoctéte pomoci Gaussovy-Ostrogradského véty plosny integral 2. druhu

R
(L)

kde (L) je kladné orientovany povrch dutého valce

{(x,y,z)€R3: >4y  Aa>2>0 A yZO} (a>0,b>0).



Zapoctovy projekt ¢. 9 z MA3PM

. Vypoctéte hmotnost kiivky
¢(t) = (acos’t,asin®t) (a>0),t € (0, g),

jestliZe jeji hustota je v kazdém bodé h(z,y) = T3 + y%.

. Vypoctéte pomoci Stokesovy véty kiivkovy integral 2. druhu
/ (2,2,5 + z) ds,
(k)

kde (k) je jednoduchd uzaviena kiivka, jejiz orientace je ddna poradim bodi (a, 3, 0),

(0,3,a) a (—a,3,0),

k={(z,y,2) eR’: 2 +2=a"> A y=3} (a>0).



Zapoctovy projekt ¢. 10 z MA3PM

1. Vypoététe délku kiivky & C R?, jejiz parametrizace je dané piedpisem
t3
o(t) = (tZ,t - §> Lt € (—V3,V3).
2. Vypoctéte pomoci Gaussovy-Ostrogradského véty plosny integral 2. druhu
// (Bx +y,2y — 2+ 5,2+ 2y + 2) do,
(L)

kde (L) je kladné orientovany povrch télesa

{(x,y,z)€R3: r+z<1 ANz>0AN2>y>0 A 220}.



Zapoctovy projekt ¢. 11 z MA3PM

1. Vypoététe délku kiivky & C R?, jejiz parametrizace je dané piedpisem

o(t) = (acos’t,asin®t) (a>0),t € (0,2m).

2. Vypoctéte pomoci Stokesovy véty kiivkovy integral 2. druhu

/ (—y,z,z) ds,
(k)

kde (k) je jednoduché uzaviena kiivka, jejiz orientace je dana poradim bodu (‘ga, 0, —

(\/?gaa %gaa O) a (_\/75617 07 \/Tia)a

Fa),

k::{(:v,y,z)e]R?’: Py + 22 =ad A 2x—y+2,z:0} (a > 0).



Zapoctovy projekt ¢. 12 z MA3PM

. Vypoctéte obsah valcové plochy

1
T:{(x,y,z)€R3: $2+y2:Z ANx>0Ay>0 A xyEzZO}.

. Vypoctéte pomoci Stokesovy véty kiivkovy integral 2. druhu

(*)

kde (k) je orientovany obvod trojtihelniku s vrcholy (2,0, 0), (0,2,0) a (0,0, 2), jehoz
orientace je ddna uvedenym poradim vrcholi.
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